Priedas Nr. 8.16
Gizy TP (500 MVA 330/220/10 kV, AT-1, AT-2 ir AT-3) jtampos reguliavimo désnio

nuostatos, kai valdymas vykdomas pagal vidutinés jtampos lygj atsizvelgiant j srovés

pokytj
2024- 09 -

I. V] Nejautrumo zona Nzy, (nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti nejautrumo
zona, diapazone nuo * 0,3 kV iki + 3,5 kV, diskretiSkumas 0,1 kV), nuostatos parinkimas
vykdomas automatiskai priklausomai nuo darbe esanciy AT kiekio:

a. kai lygiagreciai dirba trys AT, Nzy;; = + 2,0 kV,
b. kai lygiagreciai dirba du AT, Nzy; = + 1,94 kV,
c. kai darbe yra tik vienas AT, Nzy;1 = + 1,8 % kV.

II. Al Nejautrumo zona Nz, (nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti nejautrumo
zona, diapazone nuo * 0,5 kV iki + 4,0 kV, diskretiSkumas 0,1 kV), nuostatos parinkimas
vykdomas automatiskai priklausomai nuo darbe esanciy AT kiekio:

a. kai lygiagreciai dirba trys AT, Nz = + 2,54 kV,
b. kai lygiagreciai dirba du AT, Nz = + 2,44 KV,
c. kai darbe yra tik vienas AT, Nzas = + 2,3 kV.
[ll.  |tampos reguliavimo désnis Gizy TP (V| pusé):
Uvjpalaikoma = Uvipradine + K * |
e Uypradine - pradiné jtampa V| puséje 224,8 * (nuotoliniu bldu turi bti

numatyta galimybé keisti pradine V| jtampa 220 kV puséje, diapazone nuo
198 KkV iki 244 kV, diskretiskumas 0,1 kV),

k = (UV[palaikoma_max'UV[palaikoma_min)/(IV[_max'IV[_min) = (229, 5'225,5)/(300'40) = 0,01 5384

e k -kreivés statumo koeficientas, apskaiCiuojamas pagal uzduotas palaikomy
jtampos ir sroviy ribas V| puséje, turi buti numatytas rezultato atvaizdavimas
dispecerinio valdymo sistemoje),

e | - suminé srové per Gizy AT-1, AT-2 ir AT-3 (srové matuojam 220 kV (V])
puséje),

e Kai suminé srové 0 + 40 * A. (lymn), palaikoma pastovi 225,5 * kV
(Uvjpalaikoma_min) itampa (nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti
suminés srovés diapazono nuostatos reikSmes nuo 0 A. iki 3937 A.,
diskretiskumas 1 A., taip pat nuotoliniu blidu turi bati numatyta galimybé
keisti palaikoma pastovig jtampa diapazone nuo 198 kV iki 244 kV.,
diskretiskumas 0,1 kV),

e Suminei srovei virsijus 300 * A. (lv ma), palaikoma pastovi 229,5 * kV
(Uajpalaikoma_max) itampa (nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti
suminés srovés nuostatos reiksme nuo 0 A. iki 3937 A., diskretiSkumas 1 A.
taip pat nuotoliniu budu turi bati numatyta galimybé keisti palaikoma
pastovig jtampa diapazone nuo 198 kV iki 244 kV., diskretiskumas 0,1 kV),

e Gizy AT V] pusés faktiné jtampa (Uy;) palaikoma ribose:

lepalaikoma-abS(Nva arba NZvlz arba sz“)st[sabs(sz[g arba NZvlz arba NZvl1 )+UV[palaikoma

* priklausomai nuo esanciy darbe AT kiekio nejautrumo zona parenkama automatiskai Nzy;; arba Nzy arba Nzy;;.
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IV.  Gizy AT 220 kV (V]) puséje turi biiti vykdomas automatinis jtampos reguliavimas (A|R)
Uvipataikoma, atsizvelgiant j 330 kV, (A]) puséje esancia jtampa arba suminj reaktyvios galios
srauta per Gizy AT-1, AT-2 ir AT-3 V] puséje t.y.:

a. jtampa 220 kV puséje gali bliti Zeminama atsizvelgiant j:

v'reaktyvios galios srauto ribas, kai: Qumin=0 * <abs(Qs)<100 * =Qyjmax,
(nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti minimalia Qujmin ir
maksimalia Qvmax reaktyvios galios ribas nuo 0 MVar iki 450 MVar
neatsizvelgiant j faktine reaktyvios galios (Qs) srauto kryptj, sumuojant
reaktyvios galios srauta per Gizy AT-1, AT-2 ir AT-3 V| puséje,
diskretiskumas 1 MVar)

v'faktine jtampa A] puséje ir tenkinama salyga: (Ua, + abs(Nzaj3 arba Nz,
arba Nza1))<(360* =Uamax), (nuotoliniu bidu turi buti numatyta galimybé
keisti maksimalia jtampos riba Uamax nuo 297 kV iki 367 kV, diskretiskumas
0,1 kV),

b. jtampa 220 kV puséje gali bati didinama atsizvelgiant i:

v'reaktyvios galios srauto ribas, kai: Qvmin=0 * <abs(Qsv)<100 * =Qyjmax,
(nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti minimalia Qvjmin ir
maksimalia Qumax reaktyvios galios ribas nuo O MVar iki 450 MVar
neatsizvelgiant i faktine reaktyvios galios (Qs) srauto kryptj, sumuojant
reaktyvios galios srauta per Gizy AT-1, AT-2 ir AT-3 V| puséje,
diskretiskumas 1 MVar)

v'faktine jtampa A| puséje ir tenkinama salyga: (Ua - abs(Nzaj; arba Nzap,
arba Nz1))>(345”* =Uamin), (nuotoliniu bldu turi bati numatyta galimybé
keisti minimaliag jtampos riba Uamin Nnuo 297 kV iki 367 kV, diskretiSkumas
0,1 kV).

** priklausomai nuo esanciy darbe AT kiekio nejautrumo zona parenkama automatiskai Nza3 arba Nzaj arba Nzajs.
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UZdelsimo laikai:

a. UzZdelsimo laikas esant pirmam impulsui t1=120* s, (nuotoliniu btdu turi bati
numatyta galimybé keisti t1 uzdelsimo laika, diapazone nuo 5 s, iki 360 s,
diskretiskumas 1 s)

b. UZdelsimo laikas esant pakartotiniam impulsui t2=60* s, (nuotoliniu bidu turi
buti numatyta galimybé keisti t2 uzdelsimo laika, diapazone nuo 5 s, iki 360 s,
diskretiskumas 1 s)

AR veikimas blokuojamas nuo jtampos pokycio A] puséje:

a. kai jtampa pazeméja iki 253 * kV, (nuotoliniu blidu turi bGti numatyta galimybé
keisti jtampos pokycio riba nuo 253 kV, iki 345 kV, diskretiskumas 0,1 kV)

b. kai jtampa paauks$téja iki 384" kV, (nuotoliniu blidu turi bGti numatyta galimybé
keisti jtampos pokycio ribg nuo 345 kV, iki 384 kV, diskretiskumas 0,1 kV)

AIR veikimas blokuojamas nuo apkrovos sroves V] puséje:

a. kai bent vieno i$ darbe esan¢iy AT apkrovos srové paaukstéja iki 12404
A, (nuotoliniu budu turi bati numatyta galimybé keisti apkrovos srove nuo 1100
A, iki 1458 A, diskretiskumas 1 A.)

Pastabos:

A.

konkreti nuostaty reikSmeé bus patikslinta ir iSduota projekto derinimo metu per 20 d.d. nuo uzklausos
gavimo dienos;

visi kei¢iami dydziai nurodyti Siuose nuostatuose yra individualds (nuostaty keitimas turi bati atliekamas
dispecerinio valdymo sistemoje), uzduodami vardiniais dydZiais ir negali dubliuotis su kity nuostaty grupiy
keic¢iamais dydziais;

linijiniai jtampos matavimai nuo V| ir A] pusés j valdiklj turi bati uzvesti panaudojant ,,B* ir ,,C* faziuy;

numatytas rankinis/automatinis uzduotos jtampos palaikymas - galimybé perjungti, jjungti ir iSjungti
(nuostaty keitimas turi bti atliekamas dispecerinio valdymo sistemoje);

numatytas atSaky perjungiklio rankinis/automatinis valdymas (individualus kiekvieno AT arba grupinis i$
bet kurio jtampos reguliavimo valdiklio ir i$ realaus laiko dispecerinio valdymo sistemos):

i. Individualus rankinis

ii. Individualus automatinis
iii.  Grupinis rankinis
iv.  Grupinis automatinis

vykdant automatinj individualy ar grupinj jtampos reguliavima numatoma apsauga nuo atsaky perjungimo
pavary issiderinimo;

numatytas technologiniy signaly is atSaky perjungiklio pavary surinkimas ir perdavimas j realaus laiko
dispecerine valdymo sistema.



